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Pivot drehe nach-Block und Multisensor erkennt Linie mit IR-Sensor-Block


Aufgabe 1
Der Tinkerbots-Roboter ist noch nicht sicher geparkt. Von hinten kann der Roboter unbemerkt herausgeholt werden. Schaffst du es, ein Programm zu erstellen, durch das der Roboter mit Hilfe des Multisensor erkennt Linie mit IR-Sensor-Blocks und Pivot drehe nach-Blocks sicher parkt? Der Roboter soll diesmal Alarm schlagen, wenn jemand versucht ihn aus seinem Parkplatz herauszuholen. Lernen mit Robotern I
Parkplatz
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Multisensor - erkennt Linie mit IR-Sensor
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