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Aufgabe 1
Erstelle ein Programm, durch das der Tinkerbots-Roboter pausenlos Pakete von A nach B schiebt, wenn der Multisensor ein Paket erkannt hat. Nutze dafür den Multisensor erkennt Objekt-Block, falls-Block und Pivot drehe nach-Block!

[image: ]Zusatzaufgabe
Der Roboter fährt sofort nach der Objekterkennung los und könnte den Arbeiter verletzen. Passe dein Programm so an, dass nach Ablegen des Pakets ein Warnsignal ertönt und der Roboter 2 Sekunden lang wartet bevor er losfährt. Der Arbeiter kann in dieser Zeit sicher zurücktreten.

Lernen mit Robotern I
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